
 

 1 ٍيشايؾ

راهنماي تنظيم

Yaskawa L1000 

 Closed-Loopهذ 



2 

     
YASKAWA راهنماي تنظيماااااااااااااااااااااااااا Varispeed L1000 مد Closed-Loop

 نقشه سيم بندي -1

 

 ترتيب ترمينالهاي كنترل درايو -2
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YASKAWA راهنماي تنظيم Varispeed L1000 مد Closed-Loop

 درايونحوه اتصال انکودر به  -3

 ٍخَد داسد: ( تشای اتصال اًىَدس تِ دسايَ دس هذ PG CardClosed-Loop Vectorدٍ ًَع واست فيذته )

PG_B3 A تشای اًىَدسّای داسای پالؼْای : B ٍ  ِ12تا ٍلتاط تغزيV

PG_X3 Line Driver تشای اًىَدسّای تا خشٍخی : Z(+), B(-) , B(+) , A(-) , A(+)  داسای پالؼْای  ٍZ(-) 5V ِ12ٍ  تا ٍلتاط تغزيV

PG-B3نقشه سيم بندي كارت  -3-1

 

 

 

 

 

 

 

 

 پل وٌيذ. سا تِ تشهيٌال A(-) ٍB(-) 0V(، تشهيٌالْای A , B , Z , Vcc , GNDػين ) 5تَظيح: تشای اًىَدسّای 

 PG-X3نقشه سيم بندي كارت  -3-2
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YASKAWA راهنماي تنظيم Varispeed L1000 مد Closed-Loop

 پارامترهانحوه تغيير مقدار  -4

ٍ دسصَست ػذم تٌظين ايي           ،()تشهيٌال baseblock  S8پغ اص سٍؿي وشدى دسايَ، دسصَست تٌظين يىی اص تشهيٌالْای ٍسٍدی تؼٌَاى

ؿًَذ: صيش تِ تشتية ًوايؾ دادُ هی گضيٌِ ّای             ؿذ.  تا صدى دووِسٍی صفحِ ًوايؾ دسايَ ديذُ خَاّذ                                 ،ٍسٍدی

 Auto-Tuning اتَتيَى
 

 Parameter Setting تٌظين پاساهتشّا
 

 Setup GroupSetupتٌظين پاساهتشّای 
 

default تغييش وشدُ ليؼت پاساهتشّايی وِ همذاسؿاى ًؼثت تِ همذاس 

 )تشای هـاّذُ ػشيغ تٌظيوات اًدام ؿذُ سٍی دسايَ(  
Verify 

 

 Monitor ( تا U1  U6پاساهتشّای هًَيتَسيٌگ ) هٌَی
 

 Output Voltage ٍلتاط خشٍخی دسايَ
 

 Output Current خشياى خشٍخی دسايَ
 

 Output Speed (ػشػت هَتَس )هذ closed-loop  -( open-loopفشواًغ خشٍخی دسايَ )هذ 
 

 (خْت پاييي )rev (  Forخْت حشوت :   خْت تالا )              

            
Direction 

 

 Speed Reference هشخغ ػشػت اًتخاب ؿذُ تَػيلِ ٍسٍديْای ػشػت
 

 

 تشای تغييش همذاس پاساهتشّا تِ تشتية صيش ػول وٌيذ:

 )                      (  ؿَيذ. تٌظين پاساهتشّاتا صدى دووِ             يا             ٍاسد تخؾ  -

 سا تضًيذ.  تخاب وشدُ ٍ دووِ             پاساهتش هَسد ًظش سا اً               تا اػتفادُ اص دووِ ّای              ،             ٍ  -

 سا تضًيذ. ش دادُ ٍ دووِ               سا تا اػتفادُ اص دووِ ّای روش ؿذُ دس هشحلِ لثل تغييهمذاس پاساهتش  -

 ؿَد. تاػث تشگـت تِ هشحلِ لثلی هی              دس ّش وذام اص ٍظؼيتْای فَق، صدى دووِ 

 Closed-Loop Vectorجهت استفاده از درايو در مد تنظيمات اوليه -5

 پارامتر مقدار توضيح

Closed-Loop Vector(  َ3: اًتخاب هذ دساي) 3A1-02

1d1-18 اًتخاب ػشػت تصَست اٍلَيتی

S8 تؼشيف تشهيٌال baseblock 9 ًشم افضاسی تؼٌَاىH1-08

ػخت  ٍخَد ًذاسد. baseblock ًياصی تِ تؼشيف تشهيٌال S8  (ٍ H1 H2 تشهيٌالْایػخت افضاسی ) اػتفادُ اص baseblock دسصَست -توضيح

 دس هؼيش تيغِ تاص وٌتاوتَسّای هَتَس لشاس گيشد.هطاتك ؿىل صيش افضاسی تايذ 
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YASKAWA راهنماي تنظيم Varispeed L1000 مد Closed-Loop

 اتوتيون كردن موتور -6

(زير بار)ثابت اتوتيون  -6-1

دس ايي حالت، دس صَست واهل  .دسايَ سا پل وٌيذ M3  ٍM4تشهيٌالْای سا واهل وٌيذ.  يوٌیآػاًؼَس سا دس حالت سيَيضيَى لشاس دادُ ٍ هذاس ػشی ا

 پس از انجام اتوتيون پل را برداريد. ؿًَذ. ، وٌتاوتَسّای هَتَس ٍصل هیيوٌیتَدى ػشی ا

 :( ؿذُ ٍ پاساهتشّای صيش سا تِ تشتية ٍاسد وٌيذ                       ) اتَتيَىٍاسد تخؾ 

مقدار پارامتر توضيح

                   T1-01 1  ( اتَتيَى ) ايؼتا :1ًَع 

T1-02 طثك پلان هَتَس kW( تَاى ًاهی هَتَس)

T1-03 طثك پلان هَتَس ( ٍلتاط ًاهی هَتَسV)

T1-04 طثك پلان هَتَس ( خشياى ًاهی هَتَسA)

T1-05 طثك پلان هَتَس Hz( فشواًغ ًاهی هَتَس)

T1-06 تؼذاد لطثْای هَتَس طثك پلان هَتَس

T1-07  هَتَسطثك پلان rpm( ػشػت ًاهی هَتَس) 

T1-08 تش اػاع هـخصات اًىَدس  تؼذاد پالؼْای اًىَدس

T1-09 
 x T1-04 0.3  تشای هَتَسّای ته ػشػتِ:

x T1-04 0.45 تشای هَتَسّای دٍ ػشػتِ: 
(Aی هَتَس )تی تاسخشياى 

 

صفحِ ًوايؾ دسايَ ديذُ خَاّذ ؿذ. دووِ                     سا تضًيذ تا فشآيٌذ اتَتيَى آغاص ؿَد. سٍی يوات فَق،                    پغ اص اًدام تٌظ

 ؿَد.  سٍی صفحِ ًوايؾ دسايَ ديذُ هی ٍ پيغام                      پغ اص اتوام اتَتيَى وٌتاوتَس هَتَس لطغ ؿذُ

 .دسايَ سا تشداسيذ ٍ M4 پل تشهيٌالْای M3ؿَيذ. ػپغ  تٌظين پاساهتشّاخاسج ؿذُ ٍ ٍاسد تخؾ  اتَتيَىاص تخؾ  ا صدى دووِ              ت -7

هـاّذُ وٌيذ. دسصَستيىِ خشياى هَتَس تيؾ اص همذاس  سا دس تخؾ                   آػاًؼَس سا دس حالت سيَيضيَى حشوت دادُ ٍ خشياى هَتَس -8

 اػت( لشاس دّيذ. )همذاس پيؾ فشض ايي پاساهتش 0 سا تشاتش 1 ( اػت همذاس پاساهتش T1-04F1-05ًاهی پلان هَتَس )پاساهتش 

(بدون بار)گردان اتوتيون  -6-2

 لشاس دّيذ. 0سا تشاتش  T1-01اػتفادُ وٌيذ. تشای ايي واس همذاس پاساهتش گشداى دس صَستيىِ اهىاى تشداؿتي تاس اص سٍی هَتَس ٍخَد داسد اص اتَتيَى 

همذاس  صيشا ٍخَد ًخَاّذ داؿت T1-09)خشياى تی تاسی( دس ايي حالت پاساهتششّای اتَتيَى گشداى هـاتِ اتَتيَى ثاتت اػت تا ايي تفاٍت وِ پاساهت

 .ؿَد گيشی هی دس فشآيٌذ اتَتيَى اًذاصُآى 

 .دس صهاى اتَتيَى گشداى، تشهض هَتَس تايذ تاص تاؿذ -توجه
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YASKAWA هنماي تنظيم Varispeed L1000 مد Closed-Loop

 تنظيم سرعتها -7

 ػشػت اًتخاب ؿذُ ٍظؼيت ٍسٍديْا

تشهيٌال 

S3

تشهيٌال 

S4 

تشهيٌال 

S5 

تشهيٌال 

S6 
 پاساهتش

همذاس

 پيؾ فشض
 تَظيح ٍاحذ هحذٍدُ تغييش

ON OFF OFF x d1-19 50.00 

0.00 → 100.00 % 

Nominal speed(  ػشػت دٍس تٌذ) 

OFF OFF ON x d1-20 0.00  هياًیػشػت (Intermediate speed1)

x ON x x d1-24 25.00  سيَيضيَى ػشػت (Nominal speed)

OFF OFF OFF ON d1-26 4.00  دٍس وٌذ ػشػت (Leveling speed) 

 x تاؿذ هی تی اّويت تَدى ٍظؼيت ٍسٍدی دس اًتخاب ػشػت هَسد ًظش توؼٌی همذاس.

 

 

منحني حركت  تنظيم -8

اص حذاوثش  صهاى واّؾ ػشػت هَتَس C1-02ٍ پاساهتش )ؿتاب هثثت( تا حذاوثش ػشػتاص ػشػت صفش  صهاى افضايؾ ػشػت هَتَس C1-01ساهتش 

دس هٌحٌی تاػث  S-curveٍخَد ؿَد.  تؼشيف هی E1-04حذاوثش ػشػت دس پاساهتش وٌذ.  سا هـخص هی )ؿتاب هٌفی(شػت تا ػشػت صفش

 دّذ: صهاى افضٍدُ ؿذُ سا ًـاى هیگشدد. سٍاتط صيش همذاس  هی ٍ Acceleration Deceleration ولی ضايؾ صهاى

       
  -  

 
    -    

  -  

 
                                        

  -  

 
    -    

  -  

 

 تَظيح ٍاحذ هحذٍدُ تغييش پيؾ فشض همذاس پاساهتش

C1-01 3.00 
0.00 → 600.00 s 

Acceleration 1 

C1-02 3.00 Deceleration 1 

C2-01 0.50 

0.00 → 10.00 s 

S-curve @ Acc start 

C2-02 0.50 S-curve @ Acc end 

C2-03 0.50 S-curve @ Dec start 

C2-04 0.50 S-curve @ Dec end 

C2-05 0.50 S-curve @ leveling 
را

-

 

 

 

 

 

 

پا

ػ

اف
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YASKAWA راهنماي تنظيم Varispeed L1000 مد Closed-Loop

 كنترلر سرعت -9

Closed-Loop( ِتا تَخِ تِ ٍخَد فيذته ػشػت دس ػيؼتوْای حلمِ تؼت) تَاى خطای تيي ػشػت ٍالؼی هَتَس ٍ هشخغ ػشػت سا وٌتشل  هی

صيش اػت:هطاتك خذٍل   وٌتشلش ػشػت پاساهتشّایتاؿذ.  وشد. اًدام ايي واس تؼْذُ وٌتشلش ػشػت هی

 تَظيح ٍاحذ هحذٍدُ تغييش پيؾ فشض همذاس پاساهتش

C5-01 40.00 0.00 → 300.00 - P-gain P-gain 1( حشوت) 

C5-02 0.500 0.000 → 10.000 s I-gain I-gain 1( حشوت) 

C5-03 20.00 0.00 → 300.00 - P-gain P-gain 2( ؿشٍع) 

C5-04 0.500 0.000 → 10.000 s I-gain I-gain 2( ؿشٍع)

C5-06 0.004 0.000 → 0.500 s  تأخيش صهاًی وٌتشلش ػشػت

C5-07 0.0 0.0 → 120.0 Hz  هختلف وٌتشلش ػشػتهشخغ ػشػت ػَئيچ تيي تْشُ ّای

C5-13 40.00 0.00 → 300.00 - P-gain P-gain 3( تَلف) 

C5-14 0.500 0.000 → 10.000 s I-gain I-gain 3( تَلف)

C5-19 40.00 0.00 → 300.00 - P-gain )ؿشٍع )لحظِ تاص ؿذى تشهض 

C5-20 0.100 0.000 → 10.000 s I-gain )ؿشٍع )لحظِ تاص ؿذى تشهض

 كنترلر سرعت پارامترهاي -9-1

خذاگاًِ تشای وٌتشل ػشػت هَتَس دس صهاى ؿشٍع،  (Integral( ٍ اًتگشالی)ػشی تْشُ تٌاػثی)Proportional 3وٌتشلش ػشػت دسايَ داسای 

 :تاؿذ حشوت ٍ تَلف هی

C5-07 تشای ػشػتْای ووتش اص C5-03 دس صهاى ؿشٍع حشوت، پاساهتشّای  ٍC5-04 ُ(2ّای ػشی  )تْش

 تشای ػشػتْای تيـتش اصC5-07C5-01 پاساهتشّای ،  ٍC5-02 ُ(1ّای ػشی  )تْش

C5-07 تشای ػشػتْای ووتش اص C5-13 دس صهاى تَلف، پاساهتشّای  ٍC5-14 ُ(3ّای ػشی  )تْش 

ؿَد.  اًدام هی 1ّای ػشی  تاؿذ ول حشوت تا تْشُ = C5-07 اگش 0

( دس لحظِ rollbackتشای وٌتشل هَتَس دس صهاى تاص ؿذى تشهض دس ًظش گشفتِ ؿذُ اػت. دس صَست تشگـت هَتَس ) C5-19  ٍC5-20پاساهتشّای 

C5-20 تاص ؿذى تشهض، همذاس پاساهتش C5-19 سا افضايؾ دّيذ. سا واّؾ ٍ همذاس پاساهتش 

 كنترلر سرعتتنظيم  -9-2

سا افضايؾ دّيذ. الثتِ تايذ تَخِ داؿت  C5-01همذاس ٌَاخت ًثَدى حشوت هَتَس، ٍ يىدس صَست وٌذ تَدى پاػخ دسايَ ًؼثت تِ تغييشات ػشػت 

دس صَست سا واّؾ دّيذ.  C5-01دسصَست ٍخَد لشصؽ همذاس  ؿَد. تاػث ايداد لشصؿْای سيض دس حشوت هَتَس هی C5-01وِ افضايؾ تيؾ اص حذ 

overshoot دس صهاى ٍخَد(accelerationundershoot يا ٍ ) دس صهاى(decelerationC5-01 همذاس ،) .سا واّؾ دّيذ 

C5-02 ؿَد:   تىاس گشفتِ هیػشػت  تغييشتشای تٌظين ويفيت حشوت هَتَس دس صهاى  پاساهتش 

سا واّؾ دّيذ. تٌظين ايي پاساهتش تايذ  (، همذاس decelerationC5-02ٍ  )accelerationدسصَست ٍخَد لشصؽ دس صهاى حشوت ؿتاتذاس هَتَس

C5-02 تا دلت اًدام ؿَد صيشا واّؾ تيؾ اص حذ ( تاػث تَخَد آهذى لشصؽvibration افضايؾ تيؾ اص حذ آى تَيظُ دس هَاسدی وِ سصٍلَؿي ٍ )

oscillation( هیاًىَدس ون تاؿذ تاػث ايداد ًَػاى ) .گشددovershoot دس صهاى دس صَست ٍخَد(accelerationundershoot يا ٍ )  دس(

سا واّؾ دّيذ. (، همذاس decelerationC5-02صهاى
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YASKAWA راهنماي تنظيم Varispeed L1000 مد Closed-Loop

 تنظيم شروع و توقف حركت  -10

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 تَظيح ٍاحذ هحذٍدُ تغييش پيؾ فشضهمذاس پاساهتش

S1-01 0.2 0.000→ 9.999 % Zero Servo دس صهاى تَلف( ؿَد اًدام هی ػشػتی وِ دس آى ػولىشد( 

S1-04 0.40 

0.00  → 10.00 

s 

Zero Servo دس ٌّگام ؿشٍع حشوت صهاى ػولىشد 

S1-05 0.60 Zero Servo دس ٌّگام تَلف صهاى ػولىشد 

S1-06  اػوال خشياى تِ هَتَسپغ اص  تأخيش تاص ؿذى تشهض 0.20

S1-07 0.10 0.00 → S1-05 پغ اص تَلف تأخيش تؼتِ ؿذى تشهض 

S1-10 0.10 
0.00 → 1.00 

 ؿذى وٌتاوتَس ٍصل تؼذ اصتأخيش اػوال خشياى تِ هَتَس 

S1-11  دس صهاى تَلف ػولىشد Zero Servoاتوام  پغ اصؿذى وٌتاوتَس لطغ تأخيش  0.10

S3-01 5 0 → 100 - Zero Servo دس صهاى ؿشٍع حشوت ؿذت ػولىشد 

S3-03 5 0 → 100 - Zero Servo دس صهاى تَلف ؿذت ػولىشد 

پغ اص  ؿذى تؼثيِ ؿذُ تا دس اتتذای حشوت لطغ ٍ ٍصلدس ًظش گشفتي ًَػاى تيغِ وٌتاوتَس دس صهاى تشای  S1-10  ٍS1-10تأخيشّای صهاًی 

اس تاػث وؿَد. ايي  لطغوٌتاوتَس  ،خشياىواهل  لطغتِ هَتَس اػوال ؿَد ٍ دس اًتْای حشوت پغ اص خشياى  ،تؼتِ ؿذى تيغِ وٌتاوتَس تطَس واهل

 گشدد. افضايؾ ػوش وٌتاوتَس هی

( دس rollbackذ. دس صَست تشگـت هَتَس )ٌوٌ سا تؼييي هیدس صهاى ؿشٍع ٍ تَلف  Zero Servoػولىشد  ؿذت S3-01  ٍS3-03 ّایپاساهتش

  دّيذ. افضايؾ همذاس ايي پاساهتشّا ساصهاى ؿشٍع يا تَلف، 
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YASKAWA راهنماي تنظيم Varispeed L1000 مد Closed-Loop

 تنظيم فركانس سوئيچينگ درايو -11

 ؿَد. تٌظين هی ( تَػيلِ پاساهتش CarrierC6-03 ػَئيچيٌگ يا فشواًغ حاهل )فشواًغ 

 تَظيح ٍاحذ هحذٍدُ تغييش پيؾ فشض همذاس پاساهتش

C6-03 8 kHz 1.0 → 15.0 kHz  فشواًغ حاهل(Carrier Frequency) 

وٌذ. صذای هَتَس  سا تالا تشدُ ٍ خشياى دّی آًشا هحذٍد هی ؿَد اها دس ػيي حال تلفات دسايَ افضايؾ ايي پاساهتش تاػث واّؾ صذای ػَت هَتَس هی

 ( دس اغلة هَاسد لاتل لثَل اػت ٍ ًياصی تِ تغييش آى ٍخَد ًذاسد. kHz 8) تِ اصای همذاس پيؾ فشض ايي پاساهتش

12- b1-08 پارامتر

ؿَد دسايَ ّيچ فشهاًی سا لثَل ًىٌذ. تشای خاسج ؿذى اص ايي  تاػث هی                  هٌَی تِ  ؿذى ٍاسد(، b1-08=0) دس حالت پيؾ فشض

b1-08 لشاس دّيذ.  سا تشاتش 1 ٍظؼيت همذاس پاساهتش 

 (Defaultبرگرداندن پارامترهاي درايو به مقادير پيش فرض ) -13

تا ايي واس توام پاساهتشّای دسايَ تِ  .لشاس دّين 2220سا تشاتش  A1-03تشای تشگشداًذى پاساهتشّای دسايَ تِ هماديش پيؾ فشض تايذ همذاس پاساهتش 

A1-00 اًتخاب صتاى ًوايؾ  غيش اص پاسهتشّای(Keypad ٍ )A1-02 گشدًذ. )اًتخاب هذ ػولىشد دسايَ( تِ هماديش پيؾ فشض تاص هی 

ؿَد تٌاتشايي اتَتيَى تايذ هدذداً  تاػث تغييش هماديش تذػت آهذُ دس فشآيٌذ اتَتيَى ًيض هیتشگشداًذى پاساهتشّای دسايَ تِ هماديش پيؾ فشض  -توجه

 اًدام ؿَد.

14- keypad و بالعکس ذخيره كردن پارامترهاي درايو روي 

 تَظيح هحذٍدُ تغييش پيؾ فشض همذاس پاساهتش

o3-01 0 0 → 3 

   ػولىشد ػادی :0 

 1: READ      keypad رخيشُ وشدى پاساهتشّای دسايَ سٍی 

 2: COPY      َسٍی دساي keypad رخيشُ وشدى پاساهتشّای 

 3: VERIFY     َدساي ٍ  keypad همايؼِ وشدى پاساهتشّای 

o3-02 0 0 → 1 
 رخيشُ وشدى پاساهتشّای دسايَ سٍی keypad      هداص ًيؼت  :0 

 رخيشُ وشدى پاساهتشّای دسايَ سٍی keypad        هداص اػت  :1 

keypad سٍی دسايَ :    تشای رخيشُ وشدى پاساهتشّایo3-01=2 

keypad تشای رخيشُ وشدى پاساهتشّای دسايَ سٍی o3-02=1 ػپغ  :   اتتذاo3-01=1

keypad تش پاساه تَظيح: دسصَستيىِ دس صهاى رخيشُ وشدى پاساهتشّای دسايَ سٍیo3-02=0 PRE ًوايؾ دادُ خَاّذ ؿذ. تاؿذ آًگاُ خطای 
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 عيب يابي -15

 وٌذ فشاهيي تاتلَ دسػت ّؼتٌذ اها هَتَس حشوت ًوی

-b1-08 سا تشاتش 1 پاساهتش Keypad فشاهيي سا لثَل وٌذلشاس دّيذ تا دسايَ دس توام هٌَّای ،.

-d1-18 سا تشسػی وٌيذ: دسػت تَدى همذاس پاساهتش

d1-18=0    :دسصَست اػتفادُ اص سٍؽ تايٌشی تشای اًتخاب ػشػت     

d1-18=1   دسصَست اػتفادُ اص سٍؽ اٍلَيتی تشای اًتخاب ػشػت :     

همذاس صفش اػت ايي  ،. دس صَستيىِ پغ اص صذٍس فشهاى حشوتدس ٍظؼيت                             لاتل هـاّذُ اػتهمذاس ػشػت اًتخاب ؿذُ -

d1-xx(سا چه وٌيذ.پاساهتشّای هشتَط تِ تٌظين ػشػتْا )

-baseblock ػخت افضاسیٍسٍديْایH1 تشهيٌالْای( H2 ٍ) تشهيٌال( يا ًشم افضاسی S8 ِتايذ هطاتك ؿىل صيش اص تيغِ تاص وٌتاوتَس هَتَس گشفت )

                                    ؿذُ ٍ دس صهاى حشوت ٍصل تاؿٌذ:

 

ؿَد ػين تٌذی  دسايَ ًوايؾ دادُ هی Keypadوواواى سٍی  BBدس صَستيىِ پغ اص صذٍس فشهاى حشوت اص تاتلَ ٍ ٍصل ؿذى وٌتاوتَس، پيغام 

 سا چه وٌيذ. S8 يا تشهيٌال ٍ H2 تشهيٌالْای H1هشتَط تِ 

وٌيذ.دّيذ اتتذا آًشا اتَتيَى خَاّيذ هَتَس سا تشای اٍليي تاس حشوت    دسصَستيىِ هی-

 در زمان باز شدن ترمس (rollback)برگشت موتور

-S3-01 ( سا تٌظين وٌيذ:2ّای ػشی  سا افضايؾ دّيذ. دسصَستيىِ افضايؾ ايي پاساهتش هـىل سا حل ًىشد پاساهتشّای وٌتشلش ػشػت )تْشُ پاساهتش

 سا افضايؾ دّيذ.  . دسصَست حل ًـذى هـىل، پاساهتش C5-03سا واّؾ دّيذ پاساهتش C5-04اتتذا 

 ضربه در شروع حركت

ؿشٍع تِ هَتَس  ،پغ اص تاص ؿذى تشهض تطَس واهلسا افضايؾ دّيذ تا  S1-04پاساهتش دسصَستيىِ حشوت هَتَس تا تاص ؿذى تشهض ّوضهاى اػت، -

حشوت وٌذ.

-C2-01 پاساهتشّای  ٍC1-01 .سا افضايؾ دّيذ

 ضربه در زمان توقف

(. لطغ ّوضهاى وٌتاوتَس 11وٌتاوتَس هَتَس لطغ ؿَد)ؿىل صفحِ  [S1-07]-[S1-05]دس صهاى تَلف اتتذا تايذ وٌتاوتَس تشهض ٍ پغ اص صهاى -

( تاؿذ.تأخيش ًگْذاؿتي فشهاى خْت دس تاتلَ )Up/Down delayٍ يا ون تَدى  ايوٌیتشهض ٍ وٌتاوتَس هَتَس هوىي اػت ًاؿی اص لطغ ػشی 

تا تؼتِ ؿذى واهل تشهض اداهِ داؿتِ تاؿذ.  Zero Servoػولىشد سا افضايؾ داد تا  خت تاؿذ تايذ پاساهتش S1-05تشهض هَتَس لَدسصَستيىِ -

دس ايي هحذٍدُ صهاًی، هَتَس تايذ ثاتت ٍ تذٍى حشوت تاؿذ. دس ػشػت صفش ًگْذاؿتِ ؿَد.  S1-07دس ٌّگام تَلف، هَتَس تايذ تِ اًذاصُ صهاى -

پاساهتشّای وٌتشلش حل ًـذى هـىل  سا افضايؾ دّيذ. دسصَست S3-03پاساهتش  حذٍدُ،هَتَس دس ايي ه يا ًَػاى ٍ يا تشگـتدسصَست حشوت 

( سا تٌظين وٌيذ:3ّای ػشی  )تْشُ ػشػت

C5-14 اتتذا پاساهتش C5-13 سا افضايؾ دّيذ. سا واّؾ دّيذ. دسصَست حل ًـذى هـىل، پاساهتش C5-07≠0 :ِدسصَستيى()

 حركتلرزش در زمان 

ؾ دّيذ.واّسا  ، پاساهتش C5-01صهاى حشوت تَيظُ دٍس تٌذدسصَست ٍخَد لشصؽ دس -

 .وَپليٌگ اًىَدس سا چه وٌيذ-

( سا چه وٌيذ.earth( ٍ صهيي تاتلَ )واست PG )تشهيٌال FEاتصال ػين ؿيلذ اًىَدس تِ دسايَ-
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 لرزش در زمان دوراندازي

-C5-02 سا واّؾ دّيذ. پاساهتش

-C2-03 پاساهتش C1-02 سا واّؾ دّيذ. سا افضايؾ دّيذ. اگش ايي واس تاػث سد وشدى طثمات ؿذ فاصلِ دٍساًذاصّا سا تيـتش وٌيذ يا پاساهتش
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 جدول خطاهاي درايو -17

 وذ خطا تَظيح دليل تشٍص خطا ٍ ساُ حل

keypadخشاب تَدى -

 خشاب تَدى واست وٌتشل دسايَ-
keypadCPF00ػذم تَاًايی دس استثاط تا 

COM-ERR(OP&INV) 
keypadخشاب تَدى -

-keypad دسايَ خشاب تَدى واتل استثاط تيي ٍ

 خشاب تَدى واست وٌتشل دسايَ-

keypad CPF01تشٍص خطا دس استثاط ػشيال تا 
COM-ERR(OP&INV) 

دسايَ سا تِ حالت پيؾ فشض تشگشداًيذ. دس صَست حل ًـذى هـىل دسايَ سا 

 تؼَيط وٌيذ. 
دس هذاس داخلی ی ػخت افضاسی خطا

baseblock

CPF02
BB Circuit Err 

ٍخَد ًَيض سٍی تشهيٌالْای ٍسٍدی دسايَ-

خشاب تَدى واست وٌتشل دسايَ-

هـىل دسايَ سا  دسايَ سا تِ حالت پيؾ فشض تشگشداًيذ. دس صَست حل ًـذى-

 تؼَيط وٌيذ.

EEPROM داخلی دسايَ خطای CPF03
EEPROM Error 

CPF04 داخلی دسايَ هثذل A/Dخطای 
Internal A/D Err

CPF05خاسخی دسايَ هثذل A/Dخطای 
External A/D Err 

اؿتثاُ دس تٌظين پاساهتشّای هشتَط تِ تشهض هَتَس-

تاص ًـذى تشهض دس صهاى حشوت-

Acceleration  ٍDeceleration اديشتَدى همخيلی ون -

-F1-10 اؿتثاُ دس تٌظين پاساهتشّای  ٍF1-11 

صهاى تؼشيف ؿذُ دس خطای ػشػت تشای 

F1-11 تيؾ اص حذ تؼييي ؿذُ  پاساهتش

F1-10 ؿذُ اػت. دس پاساهتش 

DEV
Speed Deviation

 دس دسايَ External fault خطای ًاؿی اص فؼال ؿذى ٍسٍدی تؼشيف ؿذُ تؼٌَاى 

(H1-xx = 20 to 2F )

سا تشاتش  d1-18پاساهتش  ،دسصَست اػتفادُ اص سٍؽ اٍلَيتی تشای اًتخاب ػشػت-

لشاس دّيذ. 1

دسصَست اػتفادُ اص سٍؽ تايٌشی تشای اًتخاب ػشػت، تؼشيف تشهيٌال -

S3 H1-01 ( سا تغييش دّيذ.)پاساهتش 

S3EF3خطای خاسخی دس ٍسٍدی ديديتال 
External fault at S3

S4EF4خطای خاسخی دس ٍسٍدی ديديتال 
External fault at S4

S5EF5خطای خاسخی دس ٍسٍدی ديديتال 
External fault at S5

S6EF6خطای خاسخی دس ٍسٍدی ديديتال 
External fault at S6

S7EF7خطای خاسخی دس ٍسٍدی ديديتال 
External fault at S7

 دسايَ سا خاهَؽ ٍ سٍؿي وٌيذ  -

 پاسهتشّای دسايَ سا تِ حالت پيؾ فشض دسآٍسيذ -
EEPROM دسايَ خطای ًَؿتي دس ERR

EEPROM R/W Err

وٌيذ.  سا چه S6 (Leveling Speed) ٍسٍدیپاساهتش هشتَط تِ تؼشيف تشهيٌال 

(H1-04=83)  

 خطای اًتخاب هشخغ ػشػت 

ٍ ّيچىذام اص تشهيٌالْای  d1-18=1اگش 

 Leveling Speedٍسٍدی تؼٌَاى 

 تؼشيف ًـذُ تاؿٌذ.

FRL
Ref Missing 

ٍخَد اتصال تذًِ دس ػيوْای هَتَس -

لطغ ؿذى ػشی  [ لطغ وٌتاوتَس خشٍخی لثل اص لطغ خشياى تَػط دسايَ-

](Up/Down delayاػتپ يا ون تَدى تأخيش ًگْذاؿتي فشهاى خْت تاتلَ )

 ػٌؼَس خشياى دسايَ خشاب تَدى-

هدوَع خشياًْای خشٍخی دسايَ تيـتش اص 

. خشياى ًاهی دسايَ ؿذُ اػت 50%

 (L8-09=1)دسصَستيىِ  

GF
Ground Fault 

(U,V,W) لطغ يىی اص فاصّای خشٍخی دسايَ-

 (ػيوْای ػِ فاص خشٍخی دسايَ )U,V,Wاتصال ؿل تَدى -

خشياى ًاهی هَتَس  خشياى خشٍخی اص 5%

 ؿذُ اػت.  ووتش

L8-07=1  ِدسصَستيى() 

LF
Output Phase Loss

 ٍخَد اتصال وَتاُ تيي ػيوْای هَتَس يا تشهيٌالْای خشٍخی دسايَ -

-  Acceleration خيلی ون تَدى هماديش  ٍDeceleration 

 لطغ يا ٍصل وٌتاوتَس دس حيي حشوت -

OC ای تيؾ اص حذ هداص ػثَس خشياى لحظِ
Over Current 
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 )ادامه( جدول خطاهاي درايو

 وذ خطا تَظيح دليل تشٍص خطا ٍ ساُ حل

تالا تَدى دهای هحيط-

ٍخَد گشد ٍ خان سٍی في دسايَ-

 خشاب تَدى في دسايَ-

دهای ّيت ػيٌه دسايَ تيـتش اص حذ 

ؿذُ  L8-02تؼشيف ؿذُ دس پاساهتش 

L8-03=0, 1, 2   ِ(اػت. )دسصَستيى 

OH
Heatsink Overtemp

دهای ّيت ػيٌه دسايَ تيـتش اص 

105˚C .ؿذُ اػت 
OH1

Heatsink Max Temp

ػٌگيي تَدى تاس ًؼثت تِ ظشفيت هَتَس-

-E2-01 (ًادسػت تَدى همذاس خشياى ًاهی هَتَس )پاساهتش

Acceleration  ٍDecelerationخيلی ون تَدى هماديش -

-V/f ًادسػت تَدى هماديش هٌحٌی E1-xx پاساهتشّای() 

تاس هَتَساظافِ 

L1-01=1, 2, 3   ِدسصَستيى() 
OL1

Motor Overload

ػٌگيي تَدى تاس ًؼثت تِ ظشفيت دسايَ -

ووتش تَدى تَاى دسايَ ًؼثت تِ تَاى هَتَس-

-E2-01 (ًادسػت تَدى همذاس خشياى ًاهی هَتَس )پاساهتش

Acceleration  ٍDecelerationخيلی ون تَدى هماديش -

-V/f ًادسػت تَدى هماديش هٌحٌی E1-xx پاساهتشّای() 

 سايَداظافِ تاس 

خشياى وـيذُ ؿذُ اص دسايَ تيـتش اص 

 ظشفيت آى اػت

OL2
Inverter Overload

L6-02 همذاس پاساهتشّای  ٍL6-03 .سا چه وٌيذ 

گـتاٍس خشٍخی دسايَ تِ اًذاصُ صهاى 

تيؾ اص  L6-03تؼشيف ؿذُ دس پاساهتش 

    L6-02حذ تؼييي ؿذُ دس پاساهتش 

 ؿذُ اػت. 

L6-01=3, 4   ِدسصَستيى() 

OL3
Car Stuck

L6-05 همذاس پاساهتشّای  ٍL6-06 .سا چه وٌيذ 

گـتاٍس خشٍخی دسايَ تِ اًذاصُ صهاى 

تيؾ اص  L6-06تؼشيف ؿذُ دس پاساهتش 

    L6-05حذ تؼييي ؿذُ دس پاساهتش 

 ؿذُ اػت. 

L6-04=3, 4 ِدسصَستيى() 

OL4
Car Stuck

o2-04 اؿتثاُ دستٌظين سًح تَاى دسايَ سا هطاتك سًح تَاى دسايَ تٌظين وٌيذ.  پاساهتش OPE01
kVA Selection 

آيذ. تشای تشطشف وشدى خطا پاساهتشّای  ايي خطا دس صهاى تغييش هذ دسايَ پيؾ هی

A1-03=2220( .دسايَ سا تِ حالت پيؾ فشض تشگشداًيذ) 

همذاس تٌظين ؿذُ دس پاساهتش خاسج اص 

 هحذٍدُ تؼشيف ؿذُ تشای آى لشاس داسد
OPE02

Limit 
تؼشيف دٍ ٍسٍدی تشای يه پاساهتش -

ٍ  External Baseblock NO(8)تؼشيف دٍ ٍسٍدی تطَس ّوضهاى تؼٌَاى -

External Baseblock NC(9)
-Fast Stop Command NO(15) تؼشيف دٍ ٍسٍدی تطَس ّوضهاى تؼٌَاى  ٍ

Fast Stop Command NC(17) 

OPE03 خطا دس تؼشيف ٍسٍديْای دسايَ
Terminal 

تشای وٌتشل دسايَ اص طشيك  .سا تشسػی وٌيذ b1-01  ٍb1-02پاساهتشّای 

b1-01=0 :ٍسٍديْای ديديتال تايذ  ٍb1-02=1

اؿتثاُ دس اًتخاب هشخغ فشاهيي ػشػت ٍ 

 خْت
OPE05

Sequence Select 

OPE06 اؿتثاُ دس اًتخاب هذ دسايَ اًىَدس سٍی دسايَ ًصة ًـذُ اػتواست  -
PG Opt Missing 6

( سا A1-02، اتتذا هذ دسايَ )وپی وشدى پاساهتشّا اص سٍی Keypad لثل اص -

 تٌظين وٌيذ

پاساهتشّای دسايَ سا تِ حالت پيؾ فشض دسآٍسدُ ٍ تٌظيوات سا هدذداً اًدام  -

 دّيذ

هشتثط تِ هذ اًتخاب تغييش پاساهتش غيش 

 ؿذُ
OPE08

Parameter Selection 

V/f پاساهتشّای هٌحٌی E1 اؿتثاُ دس تٌظين پاساهتشّای هٌحٌی  ( سا تشسػی وٌيذ)هٌَیV/fOPE10
PG Opt Missing 6
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)ادامه( جدول خطاهاي درايو

 وذ خطا تَظيح دليل تشٍص خطا ٍ ساُ حل

-C5-xx( سا پاساهتشّای وٌتشلش ػشػت ) تٌظين وٌيذ. صياد تَدى تيؾ اص حذ

تَاى هَخة تشٍص ايي خطا ؿَد. ّای تٌاػثی هی تْشُ

-F1-08 پاساهتشّای  ٍF1-09 .سا چه وٌيذ 

صهاى تؼشيف ؿذُ دس ػشػت هَتَس تشای 

F1-09 تيؾ اص حذ تؼييي ؿذُ  پاساهتش

F1-08 ؿذُ اػت. دس پاساهتش 

OS
Overspeed Det

يا  Decelerationصياد تَدى اًشطی تشگـتی ًاؿی اص تاس تؼلت ون تَدى -

ّای تؼادل ػٌگيٌی تيؾ اص حذ ٍصًِ

صياد تَدى تيؾ اص حذ ٍلتاط تغزيِ ٍسٍدی-

ػَختي هماٍهت تشهض-

-IGBT تشهض دسايَ ػَختي  

DC Bus اص حذ هداص تيـتش  ٍلتاط

(820V DC)  ؿذُ اػت 
OV

DC Bus Overvolt 

ًَػاى دس ٍلتاط تغزيِ ٍسٍدیٍخَد افت يا -

لطغ يىی اص فاصّای ٍسٍدی دسايَ-

ػيوْای ػِ فاص ٍسٍدی دسايَاتصال ؿل تَدى -

-balance( ًثَدى فاصّای ٍسٍدی دسايَهتؼادل ) 

 DC Busافت يا ًَػاى ؿذيذ دس ٍلتاط 

L8-05=1  ِدسصَستيى() 
PF

Input Phase Loss 

ػين تٌذی اًىَدس اؿتثاُ اػت.-

لطغ ّؼتٌذ. ػيوْای اًىَدس-

 تشهض هَتَس تاص ًـذُ اػت.-

ػذم دسيافت پالغ اًىَدس اص ػَی دسايَ 

 F1-14تشای هذت صهاى 

F1-02=0, 1, 2  ِدسصَستيى() 

PGO
PG Open

ٍخَد اتصال تذًِ دس ػيوْای هَتَس -

 ٍخَد اتصال وَتاُ تيي ػيوْای هَتَس يا تشهيٌالْای خشٍخی دسايَ -
DC Bus  PUFػَختي فيَص 

DC Bus Fuse Open 

RR تشهض دسايَ ػَختي IGBT دسايَ سا تؼَيط وٌيذ.
DynBrk Transistrr

خشاب تَدى وٌتاوتَس خشٍخی-

خشاب تَدى تيغِ ووىی هشتَط تِ فيذته وٌتاوتَس-

-d1-18 اؿتثاُ دس تٌظين پاساهتش : 

d1-18=0  دس صَست اػتفادُ اص سٍؽ تايٌشی تشای اًتخاب ػشػتْا ٍ 

 d1-18=1دس صَست اػتفادُ اص سٍؽ اٍلَيتی تشای اًتخاب ػشػتْا  

 ػذم دسيافت فيذته وٌتاوتَس 

)دس صَست تٌظين يىی اص ٍسٍديْای دسايَ 

 ( H1-xx=86تؼٌَاى فيذته وٌتاوتَس 

SE1
Sequence Error 1

ٍصل ًـذى وٌتاوتَس دس ؿشٍع حشوت-

-E2-03 اؿتثاُ دس تٌظين پاساهتش 

S1-06ون تَدى همذاس پاسهتش -

-d1-18 اؿتثاُ دس تٌظين پاساهتش  

خشياى خشٍخی دس صهاى ؿشٍع حشوت 

ووتش  S1-06 + S1-14تشای هذت صهاى 

( تَدُ تاسی )E2-03 خشياى تی %25اص 

 اػت

SE2
Sequence Error 2

لطغ ؿذى وٌتاوتَس دس حيي حشوت-

E2-03اؿتثاُ دس تٌظين پاساهتش -

-d1-18 اؿتثاُ دس تٌظين پاساهتش  

خشياى خشٍخی دس صهاى حشوت ووتش اص 

( ؿذُ تاسی )E2-03 خشياى تی 25%

 اػت

SE3
Sequence Error 3

ٍخَد افت يا ًَػاى دس ٍلتاط تغزيِ ٍسٍدی-

لطغ يىی اص فاصّای ٍسٍدی دسايَ-

ػيوْای ػِ فاص ٍسٍدی دسايَاتصال ؿل تَدى -

 Accelerationس ذاخيلی ون تَدى هم-

DC Bus تؼييي ؿذُ تش اص حذ وو ٍلتاط

L2-05  ؿذُ اػت دس پاساهتش 

 (380VDC همذاس پيؾ فشض) 

UV1
DC Bus Undervolt

اتصالات هشتَط تِ تشهيٌالْای وٌتشل دسايَ سا تاص ٍ دسايَ سا سٍؿي وٌيذ. -

 دسصَست تشطشف ًـذى هـىل، دسايَ سا تؼَيط وٌيذ.-

 افت ٍلتاط دس تغزيِ تشد وٌتشل دسايَ 

P0 تشهيٌالْای( N0 ٍ)
UV2

CTL PS Undervolt
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